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填表说明

1. 本表适用于普通高等学校增设《普通高等学校本科专业目录》内专业（国家控制布点的专业除外）。

2. 申请表限用A4纸张打印填报并按专业分别装订成册。

3. 在学校办学基本类型、已有专业学科门类项目栏中，根据学校实际情况在对应的方框中画√。

4. 本表由申请学校的校长签字报出。

5. 申请学校须对本表内容的真实性负责。

1.普通高等学校增设本科专业基本情况表

	专业代码


	080803T
	专业名称
	机器人工程

	修业年限


	4年
	学位授予门类
	工学

	学校开始举办本科教育的年份
	1958年
	现有本科专业（个）
	72

	学校本年度

其他拟增设的

专业名称
	
	本校已设的相近本、专科专业及开设年份
	本科：自动化,1958；电子信息工程,1998；机械工程,1958计算机科学与技术,1987；电气工程及其自动化 2014

	拟首次招生时间

及招生数
	2018年

30
	五年内计划

发展规模
	200

	师范专业标识

（师范S、兼有J）
	
	所在院系名称
	信息科学与工程学院

	高等学校专业设置评议专家组织审议意见
	（主任签字）

   年   月   日
	学校审批意见（校长签字）
	（盖章）

   年   月   日

	高等学校

主管部门形式

审核意见（根据

是否具备该专业办学条件、申请

材料是否真实等给出是否同意

备案的意见）
	（盖章）

                                     年   月  日


2.学校基本情况表

	学校名称
	武汉科技大学
	学校地址
	武汉市青山区和平大道947号

	邮政编码
	430081
	校园网址
	www.wust.edu.cn

	学校办学

基本类型
	□部委院校  (地方院校  (公办  □民办  □中外合作办学机构

	
	(大学    □学院   □独立学院  

	在校本科生总数
	24330人
	专业平均年招生规模
	90人

	已有专业

学科门类
	(哲学   (经济学   (法学   □教育学   (文学    □历史学

(理学   (工学     □农学   (医学     (管理学  (艺术学

	专任教师

总数（人）
	1841
	专任教师中副教授及以上职称教师数及所占比例
	59%

	学校简介和

历史沿革

（300字以内，无需加页）
	武汉科技大学是中央与地方共建的湖北省属重点大学。学校办学历史溯源于1898年清末张之洞成立的工艺学堂，1958年组建为武汉钢铁学院，开办本科教育。1995年，隶属于原冶金部的武汉钢铁学院、武汉建筑高等专科学校、武汉冶金医学高等专科学校合并组建为武汉冶金科技大学。1999年更名为武汉科技大学。

学校现有72个本科专业，学校拥有6个博士后科研流动站，7个一级学科博士学位授权点和36个二级学科博士学位授权点；建有1个国家重点（培育）学科，15个省级重点一级学科和省级重点（培育）一级学科（覆盖学校72个二级学科）。学校拥有国家重点实验室培育基地、教育部工程研究中心等省部级实验室18个，已形成本科教育、研究生教育等多层次的人才培养体系。


注：专业平均年招生规模=学校当年本科招生数÷学校现有本科专业总数

3.增设专业的理由和基础

	（简述学校定位、人才需求、专业筹建等情况）（无需加页）

一、机器人工程专业学校定位
智能制造是中国从制造业大国到制造业强国的必由之路，机器人科学与技术是信息与智能制造产业领域的核心技术之一。据统计，2005-2016年期间，中国工业机器人的销量以年均25%左右的速度高速增长，2016年达到100亿元的市场规模，超过日本成为全球第一大机器人市场。《中国制造2025》规划指出，围绕汽车、机械、电子、危险品制造、国防军工、化工、轻工等工业机器人、特种机器人，以及医疗健康、家庭服务、教育娱乐等服务机器人应用需求，积极研发新产品，促进机器人标准化、模块化发展，扩大市场应用；突破机器人本体、减速器、伺服电机、控制器、传感器与驱动器等关键零部件及系统集成设计制造等技术瓶颈。对此，需要机器人工程方向的专业人才，担负起其研究、开发、生产、应用和维护等方方面面的工作。从这方面讲我国对机器人工程专业人才的需求将大大超过世界其他国家。因此，积极培养优秀、全面的机器人工程专业人才是非常必要的。伴随着国民经济结构战略性转型、产业结构调整和人力成本上涨，机器人发展受到了推动。
武汉科技大学“十三五”专业建设发展规划中，已经在学科建设领域将“机器人科学与技术”纳入五大重点方向之一，拟在专业建设、师资队伍建设、实验室建设、实习实训基地建设、学科建设以及招生计划等方面予以配套支持，预计每年将为本专业引进3-5名高级师资人才，以加强新设专业的力量，进一步夯实专业办学的基础。武汉科技大学作为省属重点学校，机器人工程专业的增设，符合学校当前阶段的发展要求，如能获批建设，必将为现代信息产业的发展发挥重要而积极作用，并将进一步彰显学校特色。
二、人才需求预测

新形势下，我国机器人产业发展迈入快车道，无论是工业机器人、服务机器人还是特种机器人的发展，在中国都出现了可喜的势头，形成了一条比较完整的机器人产业链。但同时人才缺口也成了产业发展的致命伤。按照目前中国机器人安装量的增长速度，人才需求处于“干渴”状态，根据2017年第四届中国机器人峰会发布信息，机器人研发及操作人员缺口超过500万人；就湖北省而言，据省人才服务局透露，目前全省各类机器人领域的技术人才缺口近30万人，未来十年其需求还将持续递增，储备人才不足已成为制约行业发展的重大瓶颈，机器人人才培养已进入湖北省紧缺人才振兴计划。人才匮乏的原因，主要是因为高校现有专业及课程设置相当滞后，尽管一些机器人厂商提供相关培训，却难以达成系统的教学流程，尚不能与全国各地求学者的需要很好地契合，导致众多有志投身机器人行业者求学无门。因此，加强人才队伍建设迫在眉睫，这不仅关乎中国智能化进程，也关系到全球机器人产业的发展。
伴随我国机器人发展热潮，2015年，经过各方不懈努力，以自动化技术为背景的“机器人工程”（080803T）这个崭新的、也是目前唯一的机器人领域本科专业被教育部正式列入国家专业目录，机器人专业人才培养进入了国家发展战略布局和快车道，初步解决了机器人专业人才培养的制度桎梏。武汉科技大学作为机器人工程专业建设创始联盟的一员，见证了这一历史事件。在新形势下的“中国制造2025”产业大环境中，机器人工程专业人才培养需求，对高校“新工科”建设而言是一次难得的发展机遇，同时也契合湖北省作为两型社会建设以及国家中部崛起战略支点的教育发展趋势，以及武汉科技大学“十三五”学科发展重点规划。可以预见，机器人是未来经济发展的支柱产业之一，是未来经济的发动机，因此新建的机器人工程专业将是人才需求量巨大的热门专业，必将受到高考学生的青睐。
三、专业筹建情况

武汉科技大学具有机器人工程专业办学的学科基础。其主干背景学科武汉科技大学“控制科学与工程”具有一级学科博士点和博士后流动站，为机器人工程学科奠定了厚重的学科支撑。学校现有条件如专业、师资以及科研方向等具备了机器人工程专业所需的自动控制、人工智能、信息处理、计算机网络等多学科知识有机融合的良好基础。

新增机器人工程专业是学校完善专业结构、优化教育资源的需要。信息科学与工程学院自办院以来，不断加强教学建设，人才培养取得了显著成效，但同时也在一定程度上存在办学规模与办学效益不断提高的需求。增设机器人工程专业是学校优势学科专业新发展的需要，将有利于学院调整专业结构，优化国家特色专业自动化学科的教育资源配置与利用，促进自动控制与人工智能技术等相关学科的相互渗透与交叉，进一步推进学科专业建设，提高人才培养质量。面对国家现代化建设以及地方经济发展对机器人工程专业的人才需求，培养输送更多的现代工业高层次机器人工程技术人才。

目前武汉科技大学已经有相关本科专业五个，包括“自动化”、“电子信息工程”、“机械工程”、“计算机科学与技术”和“电气工程及其自动化”等，其中自动化专业为国家级特色专业，电子信息工程为湖北省品牌专业。本筹建专业依托“控制科学与工程”一级学科博士授权点，“控制科学与工程”湖北省一级重点学科进行建设。相关专业目前有在校本科生3000多人，硕士研究生近400多人，博士研究生20余人。

经过长期的办学实践，信息科学与工程学院积累了丰富的经验，取得了显著的教育教学成果。其中“电气控制类专业主干课程体系与教学模式的改革与实践”获国家教学成果二等奖；“全数字化电力拖动教学及实验系统的研制与开发”获湖北省教学成果一等奖；“基于网络的远程过程控制实验教学改革与实践”获湖北省教学成果三等奖；“自动控制原理”、“过程控制与集散系统”为国家精品课程；“电机拖动基础、“微机原理与应用”和“信号与系统”为湖北省精品课程。教学成果中包含很多电气工程及其自动化学科的基础理论、核心课程，以及可以借鉴的教改 经验。

形成了学历、年龄结构合理，教学、科研和学术水平较高，能满足本科和研究生教育的师资队伍。学院依托冶金自动化与检测技术教育部工程研究中心、“互联网＋中国制造2025”教育部产教融合创新基地、武汉科技大学机器人研究院等研究机构，在机器人、传感器网络、智能家居、信息网络、无线通信、信号处理、信息网络、图像处理、数据库技术、软件工程、计算机网络、自动控制等科技前沿阵地积极开展科学研究，现有教授26人，其中国家杰青1人，湖北省“楚天学者”特聘教授4人，香涛学者1人，博士生导师14人，教师中具有博士学位人数占36%，近五年主持国家项目近40项；已经形成控制理论与应用核心课程国家级教学团队。2005年以来，招收博士研究生23人，硕士研究生453人，其中10余人获得湖北省优秀硕士论文；新增专业教师队伍中具有机器人工程学科背景的教师有10余人，教师队伍的教学与科研水平对新增机器人工程专业教学工作已经彰显支撑作用。

新专业实验教学条件基本具备。学院拥有 “湖北省电工电子实验教学示范中心”及6个系部，拥有总价值近3000万元的教学科研实验设备和总面积近15000平米的各类研究实验室。在机器人、工业生产监控、环境监测、智能汽车和智能交通、智能建筑和智能家居、智能柔性加工、智能工业故障诊断、智能信息采集、智能医疗、个人健康监护等应用场景中，为机器人工程专业提供坚实的应用支撑和良好的应用研究平台。

在学校和相关单位的大力支持下，投入学院的年办学经费高达500多万元。2006年省教育厅投资100万元成立“省级电工电子实验教学示范中心”；2007年学院为了加强本科生课外科技活动投资70万元，成立大学生科技创新基地；2008年学校为了加强工程实训教学，投资500万元，成立电子实训工程中心。本专业已配备专业图书资料室，面积达100平米，现有图书资料约10000余册，订阅杂志50余种，年均投入经费达30000元人民币。2007年资料室进行了网络化建设，加强资料室计算机网络系统及辅助设备的建设，初步实现资料室图书文献的电子化、网络化、数字化，并与学校图书馆联网，共享多种数字资源：中国学术期刊网、维普中文期刊、超星数字图书馆、万方数据库、清华CNKI、ACM数据库、万方博硕论文全文数据库、“书生之家”电子图书、IEEE/IEE Electronic Library、CSA(剑桥科学文摘)、EBSCO(学术期刊数据库)、Elsevier、Ei village、Science Online、Kluwer Online、Springer Link、ScienceDirect、ACM、ASME、Apabi电子教参等。

为了加强学生的工程教育，学院建立了中冶南方自动化公司、上海英集斯机器人有限公司等7个机器人相关校外实习实训基地，并与北京华晟经世、ABB、GE等一流企业在武汉科技大学校内共建了以机器人技术为核心背景的“互联网＋中国制造2025”教育部产教融合创新基地。
综上所述，机器人工程专业筹建工作，历经长期准备与积累，在队伍水平、学科支撑以及专业基础平台建设等方面具备了正式申报建设条件。信息科学与工程学院也已经为本专业的筹建成立了包括院领导为主体的专门的领导班子，举全院之力，整合各种优势资源，群策群力，为专业筹建不懈努力。


4.增设专业人才培养方案
	（包括培养目标、基本要求、修业年限、授予学位、主要课程、主要实践性教学环节和主要专业实验、教学计划等内容）（如需要可加页）
一、培养目标

本专业培养以机器人为主要研究及应用对象的系统工程师，培养人格健全、责任感强、具备科学和工程技术素养、具有数学物理和机器人机械设计研究基础，掌握信息与自动控制技术、计算机软硬件及算法设计应用知识，以及机器人系统设计、开发和应用技能，在机器人工程及系统应用领域具有专业特长和创新实践能力的复合型、创新型工程技术人才。
二、基本要求
毕业生应具有的知识、能力、素质包括：

1. 工程知识：具有从事机器人工程所需的数学、自然科学、工程基础和专业知识，并能够综合应用这些知识解决机器人工程及相关领域的复杂工程问题。 
2. 问题分析：能够应用机器人工程相关的数学、自然科学和工程科学的基本原理，并通过文献研究分析，对机器人工程领域的复杂工程问题进行建模和分析。

3. 设计/开发解决方案：能够设计针对复杂工程问题的解决方案，设计机器人工程中硬件部分、软件系统及智能算法、机器人系统总成及控制，并能够在设计环节中体现创新意识，考虑社会、健康、安全、法律、文化以及环境等因素。

4. 实验设计与信息处理：能够基于科学原理并采用科学方法，进行建模、仿真、优化和综合，研究机器人工程及相关领域的复杂工程问题，并通过信息综合得到合理有效的结论。

5. 现代工具的应用：能够针对机器人工程专业领域的复杂工程问题，开发、选择与使用恰当的自动化技术、资源、现代工程工具和信息技术工具，包括对机器人工程系统复杂工程问题的预测与模拟，并能够理解其局限性。

6. 工程师社会责任意识：能够基于工程相关背景知识进行合理分析，利用机器人工程设计、实施及评估规范评价机器人工程专业工程实践和复杂工程问题解决方案对社会、健康、安全、法律以及文化的影响，并理解应承担的责任。

7. 环境和可持续发展：能够理解和评价针对机器人工程技术中复杂工程问题的工程实践对环境、社会可持续发展的影响。

8. 职业道德与规范：具有人文社会科学素养、社会责任感，能够在机器人工程项目实践中理解并遵守工程职业道德和规范，履行责任。

9. 团队合作：能够在多学科背景下的团队中承担个体、团队成员以及负责人的角色。

10. 沟通：具备优秀的交流能力，能够就机器人系统设计、研究、开发等的复杂工程问题与业界同行及社会公众进行有效沟通和交流，包括撰写报告和设计文稿、陈述发言、清晰表达或回应指令，并具备一定的国际视野，能够在跨文化背景下进行沟通和交流。

11. 项目管理：面向机器人工程项目的多学科环境，理解、掌握并应用工程管理原理与经济决策方法。

12. 终身学习：具有自主学习和终身学习的意识，有不断学习和适应发展的能力。
三、修业年限：

4年

四、授予学位：

工学学士学位

五、主要课程设置
机器人与自动化技术导论、高等数学、线性代数、大学物理、电路分析基础、模拟电子技术、数字电子技术、数字信号处理、自动控制原理、微机原理与应用、单片机原理与计算机控制技术、机器人技术基础、工业机器人系统、人工智能、机器人软件工程、工业机器人系统、机器人动力学与控制、模式识别与图像处理、计算机网络及物联网技术、创新创业教育
六、主要实践性教学环节和专业性实验
(1) 课程实验：

C语言程序设计实验、大学物理实验、电路分析基础、模拟电子技术实验、数字电子技术实验、电机拖动基础实验、微机原理与应用实验、自动控制原理实验、机器人技术基础实验
(2) 实践环节

认知实习、生产实习、毕业实习、毕业设计、C语言程序设计课程设计、自动控制原理课程设计、单片机原理与计算机控制技术课程设计、机器人软件课程设计、工业机器人系统课程设计、电子系统综合设计、智能机器人系统综合设计
七、教学计划

毕业学分要求：174学分
课程类型

学分要求

课程类型

学分要求

1、通识教育平台课程

43

3、专业课程模块

53.5
必修课程

39

专业核心课程

29
选修课程

4

专业方向课程

7.5

2、学科基础平台课程

51

专业任选课程

17(28.5)

必修课程

45

4、实践教学模块

20.5

选修课程

6 (10)

5、素质拓展模块

6




课程安排表                                 专业：机器人工程
	课程类型
	课程性质
	课程编码
	课程名称
	学分
	合计
	课内学时
	实践学时
	学期
	先修课程/备注

	
	
	
	
	
	
	讲课
	实验
	上机
	
	
	

	平台
	通识教育平台课程
	必修
	5105001
	思想道德修养与法律基础
	3
	48
	40
	
	
	8
	1
	

	
	
	
	5103001
	中国近现代史纲要
	2
	32
	26
	
	
	6
	2
	

	
	
	
	5102001
	马克思主义基本原理
	3
	48
	40
	
	
	8
	3
	

	
	
	
	5101001
	毛泽东思想与中国特色社会主义理论体系概论
	6
	96
	64
	
	
	32
	4
	

	
	
	
	1303020
	计算机科学导论
	1
	16
	16
	
	
	
	1
	

	
	
	
	1401840
	大学英语（一）
	3
	48
	48
	
	
	
	1
	

	
	
	
	1401841
	大学英语（二）
	3
	48
	48
	
	
	
	2
	

	
	
	
	1401842
	大学英语（三）
	3
	48
	48
	
	
	
	3
	

	
	
	
	1401843
	大学英语（四）
	3
	48
	48
	
	
	
	4
	

	
	
	
	1501882
	体育(一)
	1
	26
	26
	
	
	
	1
	

	
	
	
	1501883
	体育(二)
	1
	34
	34
	
	
	
	2
	

	
	
	
	1501884
	体育(三)
	1
	34
	34
	
	
	
	3
	

	
	
	
	1501885
	体育(四)
	1
	34
	34
	
	
	
	4
	

	
	
	
	2501005
	职业生涯规划与就业指导
	1
	16
	16
	
	
	
	2
	

	
	
	
	2501001
	军事理论与训练
	3
	3周
	
	
	
	3周
	1
	

	
	
	
	2501002
	公益劳动
	1
	16
	
	
	
	16
	1-7
	分散进行

	
	
	
	0601016
	形势与政策
	2
	32
	32
	
	
	
	1-7
	分散进行

	
	
	
	2501004
	大学生心理健康教育
	1
	16
	16
	
	
	
	1
	

	
	
	选修
	
	人文社科类1学分

	
	
	
	
	经济管理类1学分

	
	
	
	
	自然科学类1学分（“冶金概论”必选）

	
	
	
	
	艺术体育类1学分

	
	学科基础平台课程


	必修
	0702601
	高等数学A(一)
	5
	80
	80
	
	
	
	1
	

	
	
	
	0702602
	高等数学A(二)
	6.5
	104
	104
	
	
	
	2
	

	
	
	
	0703601
	大学物理A(一)
	3
	48
	48
	
	
	
	2
	

	
	
	
	0703602
	大学物理A(二)
	3
	48
	48
	
	
	
	3
	

	
	
	
	0703603
	大学物理实验A(一)
	2
	32
	
	32
	
	
	2
	

	
	
	
	0703604
	大学物理实验A(二)
	1
	16
	
	16
	
	
	3
	

	
	
	
	0402083
	C语言程序设计
	3.5
	56
	56
	
	
	
	1
	

	
	
	
	0402084
	C语言程序设计实验
	1
	16
	
	16
	
	
	1
	

	
	
	
	0401020
	电路分析基础(一)
	2.5
	40
	40
	
	
	
	2
	高等数学A

	
	
	
	0401021
	电路分析基础(二)
	2.5
	40
	40
	
	
	
	3
	高等数学A

	
	
	
	0401022
	电路分析基础实验
	1
	16
	
	16
	
	
	3
	

	
	
	
	0702047
	复变函数与积分变换
	3
	48
	48
	
	
	
	3
	

	
	
	
	0702026
	线性代数
	2
	32
	32
	
	
	
	2
	

	
	
	
	0401006
	模拟电子技术
	4
	64
	64
	
	
	
	3
	电路分析基础

	
	
	
	0401023
	模拟电子技术实验
	1
	16
	
	16
	
	
	3
	

	
	
	
	0401008
	数字电子技术
	3
	48
	48
	
	
	
	4
	模拟电子技术

	
	
	
	0401024
	数字电子技术实验
	1
	16
	
	16
	
	
	4
	

	
	
	选修
	0302609
	工程制图B
	3
	48
	40
	
	8
	
	1
	

	
	
	
	0702003
	概率论与数理统计
	3
	48
	48
	
	
	
	4
	

	
	
	
	0403014
	计算方法
	2
	32
	24
	
	8
	
	4
	高等数学、C语言程序设计

	
	
	
	0402005
	MATLAB语言
	2
	32
	20
	
	12
	
	2
	线性代数

	模块
	专业课程模块
	专业核心课程
	必修
	0403216
	机器人与自动化技术导论
	1
	16
	16
	
	
	
	1
	

	
	
	
	
	0403217
	机器人技术基础
	4
	64
	48
	16
	
	
	4
	

	
	
	
	
	0403105
	电机拖动基础
	3
	48
	48
	
	
	
	4
	

	
	
	
	
	0403129
	电机拖动基础实验
	1
	16
	
	16
	
	
	5
	

	
	
	
	
	0403023
	微机原理与应用
	3
	48
	48
	
	
	
	5
	数字电子技术

	
	
	
	
	0403074
	微机原理与应用实验
	1
	16
	
	16
	
	
	5
	

	
	
	
	
	0403218
	工业机器人系统
	2
	32
	32
	
	
	
	5
	

	
	
	
	
	0403219
	人工智能导论
	2
	32
	32
	
	
	
	3
	

	
	
	
	
	0403027
	自动控制原理
	4
	64
	64
	
	
	
	5
	复变函数与积分变换

	
	
	
	
	0403083
	自动控制原理实验
	1
	16
	
	16
	
	
	5
	

	
	
	
	
	0403043
	电力电子技术
	3
	48
	36
	12
	
	
	5
	模拟电子技术、数字电子技术

	
	
	
	
	0403107
	单片机原理与计算机控制技术
	4
	64
	48
	16
	
	
	6
	微机原理与应用、自动控制原理

	
	
	专业方向课程
	选修
	0403003
	PLC技术
	3.5
	56
	44
	12
	
	
	6
	微机原理与应用

	
	
	
	
	0403008
	电力拖动自动控制系统
	4
	64
	48
	16
	
	
	6
	电机拖动基础、自动控制原理

	
	
	专业任选课程
	选修
	0402090 
	电子系统综合设计（一）
	1.5 
	24 
	24 
	 
	 
	 
	4 
	

	
	
	
	
	0403206
	传感器与检测技术
	2.5
	40
	30
	10
	
	
	6
	

	
	
	
	
	0403038
	专业英语
	1.5
	24
	24
	
	
	
	6
	

	
	
	
	
	0402091 
	电子系统综合设计（二） 
	2.5 
	40 
	16 
	16 
	 
	 
	5 
	

	
	
	
	
	 0403201
	模式识别与图像处理 
	2.5 
	40 
	32 
	8 
	 
	
	6 
	

	
	
	
	
	0403042 
	嵌入式系统原理与应用 
	2.5 
	40 
	24 
	 
	16 
	 
	6 
	 单片机原理与计算机控制技术

	
	
	
	
	0403048 
	面向对象的程序设计 
	3 
	48 
	36 
	 
	12 
	
	4 
	

	
	
	
	
	0403220
	机器人软件工程
	2
	32
	24
	8
	
	
	5
	

	
	
	
	
	0403221
	机器人动力学与控制
	1.5
	24
	24
	
	
	
	6
	

	
	
	
	
	0403222
	多机器人系统建模与分析
	1.5
	24
	24
	
	
	
	7
	

	
	
	
	
	0403223
	智能机器人系统综合设计
	1.5
	24
	24
	
	
	
	7
	

	
	
	
	
	0403058 
	数字信号处理 
	2.5 
	40 
	36 
	 
	4 
	 
	5 
	 

	
	
	
	
	0403079 
	智能汽车设计与实践 
	1.5 
	24 
	20 
	4 
	 
	 
	5 
	 单片机原理与计算机控制技术

	
	
	
	
	0403128 
	计算机网络及物联网技术 
	2 
	32 
	32 
	 
	 
	 
	5 
	

	
	实践教学模块
	必修
	1701005
	金工实习B
	1.5
	48
	
	
	
	48
	2
	

	
	
	
	0403076
	C语言程序设计课程设计
	1
	1周
	
	
	
	1周
	3
	

	
	
	
	0403036
	认识实习
	1
	1周
	
	
	
	1周
	3
	

	
	
	
	0403035
	自动控制原理课程设计
	1
	1周
	
	
	
	1周
	5
	

	
	
	
	0403108
	单片机原理与计算机控制技术课程设计
	1
	1周
	
	
	
	1周
	6
	

	
	
	
	0403084
	机器人软件课程设计
	1
	1周
	
	
	
	1周
	5
	

	
	
	
	0403086
	工业机器人系统课程设计
	1
	1周
	
	
	
	1周
	6
	

	
	
	
	0404037
	生产实习
	2
	2周
	
	
	
	2周
	7
	

	
	
	
	0404097
	毕业实习
	3
	3周
	
	
	
	3周
	8
	

	
	
	
	0404098
	毕业设计
	8
	13周
	
	
	
	13周
	8
	

	
	素质拓展模块
	必修
	
	创新创业教育3学分

	
	
	
	
	第二课堂3学分


5.专业主要带头人简介

	姓名
	吴怀宇
	性别
	男
	专业技术职务
	教授
	第一学历
	本科

	
	
	出生年月
	1961.4
	行政职务
	武汉科技大学副校长
	最后学历
	博士

	第一学历和最后学历毕业时间、学校、专业
	1982.7，武汉理工大学，电气工程，本科

1989.7，清华大学，仪器科学与技术专业，博士

	主要从事工作与

研究方向
	主要从事自动控制与机器人领域的教学与科研

研究方向智能系统与控制、机器人与自动化、时间序列分析与建模、空气动力学

	本人近三年的主要成就

	在国内外重要学术刊物上发表论文共 7 篇； 出版专著（译著等）0 部。

	获教学科研成果奖共1项；其中：国家级1项， 省部级0 项。

	目前承担教学科研项目共2项；其中：国家级项目0项，省部级项目1项。

	近三年拥有教学科研经费共  70 万元， 年均  23 万元。

	近三年给本科生授课（理论教学）共192学时；指导本科毕业设计共 20人次。

	最具代表性的教学科研成果（4项以内）
	序号
	成果名称
	等级及签发单位、时间
	本人署名位次

	
	1
	电气控制类专业主干课程体系与教学模式的改革与实践
	教育部，2009
	第1

	
	2
	一种基于遗传算法的移动机械臂轨迹规划优化方法
	发明专利，2016
	第1

	
	3
	一种基于热红外摄像机和激光测距仪的地图构建方法
	发明专利，2016
	第1

	目前承担的主要教学科研项目（4项以内）
	序号
	项目名称
	项目来源
	起讫时间
	经费
	本人承担工作

	
	1
	变电站巡检维护一体化机器人系统研发
	湖北省科技厅一般项目
	2015.1-2017.12
	50万
	主持

	
	2
	1#高炉上料系统五车制改造
	武钢股份公司

	2012.12-2016.11
	20万
	主持

	目前承担的主要教学工作（5门以内）
	序号
	课程名称
	授课对象
	人数
	学时
	课程性质
	授课时间

	
	1
	自动控制原理
	本科
	34
	64
	必修
	2015-2017

	
	2
	时间序列综合与分析
	硕士研究生
	23
	32
	选修
	2015-2017

	教学管理部门审核意见
	                                            签章


	姓名
	柴利
	性别
	男
	专业技术职务
	教授
	第一学历
	本科

	
	
	出生年月
	1972.1
	行政职务
	
	最后学历
	博士

	第一学历和最后学历毕业时间、学校、专业
	1994.07，浙江大学，应用数学专业，本科
2002.11，香港科技大学，电子工程专业，博士

	主要从事工作与

研究方向
	主要从事信号处理和通信理论的教学和科研。

研究方向：多采样率信号处理、数字通信理论等。

	本人近三年的主要成就

	在国内外重要学术刊物上发表论文共  16  篇； 出版专著（译著等） 0   部。

	获教学科研成果奖共 1 项；其中：国家级 0 项， 省部级 1  项。

	目前承担教学科研项目共  3 项；其中：国家级项目 3 项，省部级项目  项。

	近三年拥有教学科研经费共  120   万元， 年均   40  万元。

	近三年给本科生授课（理论教学）共  216  学时；指导本科毕业设计共  21 人次。

	最具代表性的教学科研成果（4项以内）
	序号
	成果名称
	等级及签发单位、时间
	本人署名位次

	
	1
	国家杰出青年基金获得者
	国家自然科学基金委员会，2016
	第1

	
	2
	复杂采样系统理论及应用
	湖北省自然科学二等奖，湖北省政府

2011年
	第1

	
	3
	湖北省“新世纪高层次人才工程”第一层次人选
	湖北省人力资源和社会保障厅

2011年
	第1

	目前承担的主要教学科研项目（4项以内）
	序号
	项目名称
	项目来源
	起讫时间
	经费
	本人承担工作

	
	1
	面向控制的无线通信系统分析和设计
	国家自然科学基金
	2010－2012
	33万
	主持

	
	2
	基于状态空间方法的滤波器组框架分析设计理论与应用
	国家自然科学基金
	2012－2015
	60万
	主持

	目前承担的主要教学工作（5门以内）
	序号
	课程名称
	授课对象
	人数
	学时
	课程性质
	授课时间

	
	1
	无线传感器网络
	博士研究生
	6
	36
	专业课
	11周

	
	2
	非线性系统理论
	博士研究生
	6
	36
	专业课
	11周

	
	3
	自动控制原理
	本科生
	67
	72
	必修课
	16周

	教学管理部门审核意见
	                                            签章


	姓名
	闵华松
	性别
	男
	专业技术职务
	教授
	第一学历
	本科

	
	
	出生年月
	1969.12
	行政职务
	机器人与智能系统研究院院长
	最后学历
	博士

	第一学历和最后学历毕业时间、学校、专业
	1990.7，武汉水运工程学院，船舶机械，本科

2006.12，武汉大学，流体机械及工程专业，博士

	主要从事工作与

研究方向
	主要从事机器人计算机控制技术的教学和科研
研究方向：嵌入式系统与智能机器人

	本人近三年的主要成就

	在国内外重要学术刊物上发表论文共 15 篇； 出版专著（译著等）0 部。

	获教学科研成果奖共0项；其中：国家级0项， 省部级0 项。

	目前承担教学科研项目共0项；其中：国家级项目0项，省部级项目0项。

	近三年拥有教学科研经费共  60 万元， 年均  20 万元。

	近三年给本科生授课（理论教学）共 210 学时；指导本科毕业设计共 26 人次。

	最具代表性的教学科研成果（4项以内）
	序号
	成果名称
	等级及签发单位、时间
	本人署名位次

	
	1
	Human-Robot-Environment Interactive Reasoning Mechanism for Object Sorting Robot
	IEEE Transactions on Cognitive and Developmental Systems, 2017(SCI)
	第2

	
	2
	Inertial measurement unit-based iterative pose compensation algorithm for low-cost modular manipulator
	ADVANCES IN MECHANICAL ENGINEERING. 2016.1.

(SCI/WOS:000369978400021)
	第1

	目前承担的主要教学科研项目（4项以内）
	序号
	项目名称
	项目来源
	起讫时间
	经费
	本人承担工作

	
	1
	模块化机械臂分拣系统三维情景推理与交互算法研究
	国家自然科学基金
	2017-2020
	61万
	主持

	
	2
	Multi-Agent架构智能机器人推理机实时性研究
	国家自然科学基金
	2012-2015
	58万
	主持

	
	3
	国产机器人嵌入式实时操作系统开发与应用示范 
	十三五国家科技支撑计划子课题
	2015-2017
	12万
	主持

	目前承担的主要教学工作（5门以内）
	序号
	课程名称
	授课对象
	人数
	学时
	课程性质
	授课时间

	
	1
	微机原理及应用
	本科
	65
	46
	必修
	2015-2016

	
	2
	嵌入式系统及应用
	本科
	110
	36
	选修
	2016-2017

	
	3
	机器人原理与技术
	研究生
	35
	36
	选修
	2015-2017

	教学管理部门审核意见
	                                            签章

	姓名
	吴谨
	性别
	女
	专业技术职务
	教授
	第一学历
	本科

	
	
	出生年月
	1967.2
	行政职务
	副院长
	最后学历
	博士研究生

	第一学历和最后学历毕业时间、学校、专业
	1988.07，华中科技大学，无线电技术专业，本科

2006.06，华中科技大学，模式识别与智能系统专业，博士研究生

	主要从事工作与

研究方向
	主要从事图像处理和多媒体通信的教学和科研。

研究方向：图像处理、多媒体通信等。

	本人近三年的主要成就

	在国内外重要学术刊物上发表论文共  19  篇； 出版专著（译著等） 0   部。

	获教学科研成果奖共 1 项；其中：国家级 0 项， 省部级 1  项。

	目前承担教学科研项目共  9 项；其中：国家级项目 2 项，省部级项目 3 项。

	近三年拥有教学科研经费共   54  万元， 年均   18  万元。

	近三年给本科生授课（理论教学）共  96  学时；指导本科毕业设计共  25  人次。

	最具代表性的教学科研成果（4项以内）
	序号
	成果名称
	等级及签发单位、时间
	本人署名位次

	
	1
	通信原理
	湖北省精品课程，湖北省教育厅，2008
	第1

	
	2
	电气信息类未来工程师人才培养研究与实践
	湖北省教学成果二等奖，湖北省教育厅，2012
	第1

	
	3
	大学生学习关系网络特征研究
	湖北省优秀高等教育研究成果二等奖，湖北省高等教育学会，2012
	第3

	
	4
	构建电信学科创新教育体系，培养高素质人才
	湖北省优秀高等教育研究成果三等奖，湖北省高等教育学会，2012
	第3

	目前承担的主要教学科研项目（4项以内）
	序号
	项目名称
	项目来源
	起讫时间
	经费
	本人承担工作

	
	1
	新时期地方综合性大学电气信息类专业建设研究与探索
	湖北省教育厅
	2011-2013
	1万
	负责人，第1

	
	2
	面向控制的无线通信系统分析和设计
	国家自然科学基金
	2010.1 ~ 2012.12
	33万
	第2

	
	3
	基于状态空间方法的滤波器组框架分析设计理论与应用
	国家自然科学基金
	2012.1 ~ 2015.12
	60万
	第3

	
	4
	设备位置电子地图及图档管理系统
	武汉钢铁

（集团）公司
	2010-2012
	35万
	负责人，第1

	目前承担的主要教学工作（5门以内）
	序号
	课程名称
	授课对象
	人数
	学时
	课程性质
	授课时间

	
	1
	电子信息概论
	本科生
	167
	16
	限选
	2013-2015

	
	2
	图像处理与分析
	硕士研究生
	59
	32
	必修
	2013-2015

	
	3
	现代图像处理与模式识别
	博士研究生
	9
	32
	必修
	2013-2015

	教学管理部门审核意见
	签章


6.教师基本情况表

	序号
	姓名
	性别
	年龄
	专业技术职务
	第一学历毕业学校、专业、学位
	最后学历毕业学校、专业、学位
	现从事专业
	拟任课程
	专职

/兼职

	1
	吴怀宇
	男
	56
	教授
	武汉理工大学，电气工程，学士
	清华大学，仪器科学与技术，博士
	自动化
	自动控制原理
	专职

	2
	柴  利
	男
	45
	教授
	浙江大学、应用数学、学士
	香港科技大学、信号控制、博士
	信号与信息处理
	数字信号处理
	专职

	3
	闵华松
	男
	48
	教授
	武汉水运工程学院，船舶机械，学士
	武汉大学，流体机械，博士
	计算机应用技术
	机器人技术基础
	专职

	4
	吴  谨
	女
	50
	教授
	华中理工大学、无线电技术、学士
	华中科技大学、模式识别与智能系统、博士
	信号与信息处理
	模式识别与图像处理
	专职

	5
	刘振兴
	男
	52
	教授
	华中科技大学，电机，学士
	华中科技大学，电气工程，博士
	电气工程
	电机拖动基础
	专职

	6
	刘  斌
	女
	45
	教授
	武汉科技大学，自动化，学士
	浙江大学，控制科学与工程，博士
	自动化
	电机拖动自动控制系统
	专职

	7
	熊  凌
	女
	45
	教授
	武汉科技大学，自动化，学士
	华中科技大学，模式识别与智能系统，博士
	自动化
	机器人与自动化技术概论
	专职

	8
	程  磊
	男
	41
	教授
	华中理工大学，工业自动化，学士
	华中科技大学，控制科学与工程，博士
	自动化
	工业机器人系统
	专职

	9
	周凤星
	男
	64
	教授
	武汉科技大学，自动化，学士
	武汉科技大学，自动化，学士
	自动化
	单片机原理与计算机控制技术
	专职

	10
	陈  林
	男
	54
	教授
	中南大学，自动化，学士
	华中科技大学，机械电子，博士
	自动化
	单片机原理与计算机控制技术
	专职

	11
	尉  宇
	男
	47
	教授
	武汉科技大学、自动化、学士
	华中科技大学、控制理论与工程、博士
	信号与信息处理
	电路分析基础
	专职

	12
	黄卫华
	女
	41
	副教授
	武汉科技大学，电气自动化，学士
	武汉科技大学，控制科学与工程，博士
	自动化
	人工智能
	专职

	13
	蒋  峥
	男
	47
	副教授
	武汉科技大学，工业电气自动化，学士
	浙江大学，控制科学与工程，博士
	自动化
	微机原理与应用
	专职

	14
	章  政
	男
	43
	副教授
	武汉科技大学，电气自动化，学士
	上海交通大学，电气工程，博士
	自动化
	智能汽车设计与实践
	专职

	15
	陈  洋
	男
	37
	副教授
	中南大学，自动化专业，学士
	中科院沈阳自动化所，机器人学，博士
	自动化
	机器人动力学与控制
	专职

	16
	卢少武
	男
	33
	副教授
	武汉理工大学，电子信息工程，学士
	华中科技大学，机械工程，博士
	自动化
	传感器与检测技术
	专职

	17
	梁  开
	男
	39
	副教授
	武汉科技大学，电气自动化，学士
	武汉科技大学，自动化，硕士
	自动化
	电力电子技术
	专职

	18
	左  韬
	男
	41
	副教授
	华中科技大学、通信工程、学士
	武汉大学、通信与信息系统、博士
	通信与信息系统
	模拟电子技术
	专职

	19
	廖宇峰
	男
	37
	副教授
	浙江大学、通信工程、学士
	浙江大学、光学工程、博士
	通信与信息系统
	数字电子技术
	专职

	20
	赵  敏
	男
	39
	讲师
	武汉科技大学，电气自动化，学士
	武汉科技大学，控制科学与工程，博士
	电气工程
	嵌入式系统原理与应用
	专职

	21
	严保康
	男
	32
	讲师
	武汉科技大学，自动化，学士
	武汉科技大学，控制科学与工程，博士
	自动化
	机器人软件工程
	专职

	22
	宁博文
	男
	30
	讲师
	武汉科技大学，自动化，学士
	华中科技大学，控制科学与工程，博士
	自动化
	PLC技术
	专职

	23
	郑秀娟
	女
	30
	讲师
	武汉科技大学，自动化，学士
	华中科技大学，控制科学与工程，博士
	自动化
	多机器人系统建模与分析
	专职

	24
	陈国年
	男
	56
	教授级高级工程师
	武汉科技大学，电气自动化，大专
	武汉科技大学，电气自动化，学士
	自动化
	专业实验
	专职

	25
	徐望明
	男
	39
	高级工程师
	武汉科技大学、电子信息工程、学士
	武汉科技大学、控制理论与控制工程、博士
	电子信息工程
	专业实验
	专职


7.主要课程开设情况一览表

	序号
	课程名称
	课程

总学时
	课程

周学时
	授课教师
	授课学期

	1
	机器人与自动化技术概论
	16
	4
	熊  凌
	1

	2
	电路分析基础
	80
	4
	尉  宇
	2,3

	3
	模拟电子技术
	64
	4
	左  韬
	3

	4
	人工智能
	32
	4
	黄卫华
	3

	5
	数字电子技术
	48
	4
	廖宇峰
	4

	6
	机器人技术基础
	64
	4
	闵华松
	4

	7
	电机拖动基础
	48
	4
	刘振兴
	4

	8
	自动控制原理
	64
	4
	吴怀宇
	5

	9
	数字信号处理
	32
	4
	柴  利
	5

	10
	工业机器人系统
	32
	4
	程  磊
	5

	11
	微机原理与应用
	48
	4
	蒋  峥
	5

	12
	电力电子技术
	48
	4
	梁  开
	5

	13
	机器人软件工程
	32
	4
	严保康
	5

	14
	智能汽车设计
	24
	4
	章  政
	5

	15
	单片机原理与计算机控制技术
	64
	4
	周凤星
	6

	16
	模式识别与图像处理
	40
	4
	吴  谨
	6

	17
	机器人动力学与控制
	24
	4
	陈  洋
	6

	18
	电机拖动自动控制系统
	64
	4
	刘  斌
	6

	19
	传感器与检测技术
	40
	4
	卢少武
	6

	20
	嵌入式系统原理与应用
	40
	4
	赵  敏
	6

	21
	PLC技术
	56
	4
	宁博文
	6

	22
	多机器人系统建模与分析
	24
	4
	郑秀娟
	7


8.其他办学条件情况表

	专业名称
	机器人工程
	开办经费
	330万元

	申报专业副高及以上职称(在岗)人数
	20
	其中该专业

专职在岗人数
	24
	其中校内

兼职人数
	0
	其中校外兼职人数
	0

	可用于新专业的

教学图书（万册）
	110
	可用于该专业的

教学实验设备

（千元以上）
	550

（台/件）
	总 价 值

（万元）
	900

	序

号
	主要教学设备名称（限20项）
	型    号

规    格
	台(件)
	购 入 时 间

	1
	可编程控制器
	S7-300/400
	30
	2007

	2
	现代电子设计创新实验实训系统
	EL-NC2010
	18
	2008

	3
	Ethercat以太网系统开发平台
	COMX-CA-RE
	2
	2009

	4
	WSN开发系统
	C51RF-3-LPK
	2
	2008

	5
	EDA-SOPC教学实验箱
	RC-SOPC-I

GW48-SOPC
	84
	2006

	6
	自动控制原理实验箱
	ACT-I
	34
	2010

	7
	MCL-II 电力拖动自动控制系统综合实验台
	MCL-II
	10
	2011

	8
	微机原理与接口实验系统
	JK-N
	37
	2015

	9
	EDA实验教学开发平台
	DE1-SOC-MTL
	40
	2016

	10
	嵌入式传感器与测控技术实验装置
	YL4000
	18
	2011

	11
	积木式多功能车型机器人
	ES4101B
	41
	2016

	12
	工业机器人控制器
	DMC2163-remove j98
	1
	2014

	13
	弧焊机器人研究平台
	UP－HH6
	1
	2013

	14
	六自由度机器人过程控制系统
	BS－FMS－045
	1
	2010

	15
	大学版机器人
	MT－U
	4
	2012

	16
	多智能体机器人系统
	MT-MR
	1
	2012

	17
	智能移动机器人
	JS-R
	1
	2015

	18
	智能机器人研究平台
	MT-R
	2
	2006

	19
	智能物联网机器人
	Intelligent Sense Robot
	4
	2011

	20
	移动机械臂机器人
	Husky Mobile Manipulator
	1
	2016


注：若为医学类专业应附医疗仪器设备清单。

9.学校近三年新增专业情况表

	学校近三年（不含本年度）增设专业情况   

	序  号
	专 业 代 码
	本/专科
	专 业 名称
	设 置 年 度

	1
	080703
	本科
	通信工程
	2014年

	2
	082802
	本科
	城乡规划
	2014年

	3
	020304
	本科
	投资学
	2015年

	4
	071201
	本科
	统计学
	2015年

	5
	080301
	本科
	测控技术与仪器
	2016年
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