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专家简介

    1、吴争光，浙江大学“百人计划”研究员，博士生导师。在Springer出版社出版英文专著3部，发表SCI论文100多篇，其中62篇发表在IEEE
Transactions系列和Automatica上，2篇论文分别入选2013年和2014年中国百篇最具影响国际学术论文。论文被SCI他引3000多次，共有29篇论文为
ESI高被引论文，h指数为35。2014年-2017连续四年入选Elsevier中国高被引学者，2017年入选科睿唯安全球高被引科学家。主持国家自然科学基
金两项。目前担任多个国际期刊的Associate Editor/Editorial Board Member，美国《数学评论》评论员，以及多个国际会议的程序委员会主席
或委员。曾获得浙江省2011年度优秀博士学位论文奖、教育部2015年度自然科学一等奖、浙江省2016年度杰出青年科学基金项目，浙江省2017年度
自然科学二等奖。

    2、刘国材教授，公共行政学界知名华裔学者，美国中佛罗里达大学教授、美国公共管理学会（ASPA）前会长，主要研究领域为组织行为和发
展、经济发展（州、地方和全国）、公共预算和财政、政策分析和评估、中国大陆和台湾的公共管理与公共政策等，曾在Public Administration
 Review, Journal of Public Administration Research and Theory, American Review of Public Administration等国际知名刊
物上发表高水平学术论文。


